B—63094FR/01 PROGRAMMATION 14. FONCTIONS DE COMPENSATION

e Commandes répétitives I1 est possible de mémoriser un programme en tant que sous-programme
de la rotation du et de I’appeler en changeant I’angle.
systéme de coordonnées

Exemple de programme lorsque le paramétre n® 5400#0 (RIN) est
mis a 1.

Le déplacement angulaire spécifi¢ est traité comme une valeur
absolue ou relative selon le code G actif (G90 ou G91).

G92 X0 YO0 G69 G17;
GO01 F200 HO1 ;

M98 P2100 ;

M98 P072200 ;

G00 G90 X0 Y0 M30 ;

0 2200 G68 X0 YO G91 R45.0;
G90 M98 P2100 ;
M99 ;

0 2100 G90 G01 G42 X0 Y-10.0;
X4.142 ;
X7.071 Y-7.071;
G40 ;
M99 ;
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programmeée

Quand la
compensation
est appliquée
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Fig. 14.8 (f) Commande de rotation du systéme de coordonnées
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