-

o d A

Dy g

\ 'J]\“f o

W\ 1

~—

-

)

(I (:

o

(0 H

et
\-L!L\‘C\- i

oy

)

(|~ (o

S

[
\
\

\ [

(3 fi\ A |

L

X '{f '»\_‘f

‘\;t\'.\‘

\Aing

LV |
1

i\‘i

H AP

apd



https://v3.camscanner.com/user/download

::-'\f A . B
M } ) l
) 2 { ‘ L\ 1 " i -
3 | { — e i i L L \
‘(—\_\\ \‘\;.\J \k'\.\ i— \\i\q‘?‘(\. ‘lr\'_r == )
f | 3 : x ¢ .
w Ar \ ’,‘!l,.\ - |:‘ 2o !‘] ,_L (\ l,:_‘ ,;. ‘C - L\ " )
) s
‘i“ .‘L'L
) 2
| \ 4= L= e
a. b Y (i s g c\g c ot o le C
N | 4 H ]
Duiac 1Y = o Gl & !
i s =
| T
3 | - (D 8B,
?_) bBYC C 3" ‘|_3 \\1‘\‘ 0 1 i - \
4 . - Yy - \,I' N - k.l/ o — . — 14
Y« T‘*\'( e V- — A e
=%
A 4 _'.;' '“(; \‘ ) L | _!‘ N ; -~
Y N j; -~ >+ &
‘1 ~ ) - l{
NEY, £ A= v\ \L ., = I
= ;) ] = \ } X
N 1" ‘ Irr A\ L -”\ = : \ ) L \
Sl W s = 53 - ~
. 2 AT 2 N
..\..,5 \ 2 -... :; - C \I
i L e +—= -
™
i ‘ ki
R A IR e, e N
1R R
102 O |
e
» P.‘f; = (1€ \] .

RS L Q
Pr iy & UL\ L(l-»\,"‘ -\ -\ t\ .
A—I__L_}...——?—’—-—‘-'—x =

) ‘md.\\r\\'w 'f'j‘\r WX« kl_ A& &

3 )) = . :

\ P ) — _ \'I L

c LS F \ ¥ § J { &
- e \ B s A l h. J 3\ i

)\

(%1 CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

S

\ \\':‘;_ l— e &
e ‘ Ty
;‘» ‘ ‘\\ \ = \ l .
\\ 1 ’
¢ & Gog 3 o
\\'\“ ( ~)

. ‘\. - { — L \‘\\ \ ~ \ _ \
- S ; N i
W 1 = '\,
Ly
\ :‘L ) -k " ‘.‘ \ L .1
\J - o 1 { ‘k‘/ \ L § ¥ n\"Y | 3 e
. — \ | ' v [
\ \ LAy J P

%83 CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

&

g .

Soit Q =

"'

b < e
a b|, 0l a, b csontdes nombres réels.
c a |

S« 0 Q

O Montrer que Q est une matrice de rotation si et seulement si g, b, ¢
sont les racines d’une équation de la forme :

£-2+k=0
On précisera les conditions sur le nombre réel k.

® Préciser la nature de la rotation sj k = %sin2 @, 00 0< p<2r
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